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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Komputerowe systemy sterowania 1010331161010331400
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Komputerowe systemy sterowania polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 2 Cwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: 3 S
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Jarostaw Warczynski, doc.

email: jarslaw.warczynski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2374

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie architektur komputeréw, systemow i sieci
1 Wiedza: komputerowych oraz systemow operacyjnych w tym systemoéw operacyjnych czasu
rzeczywistego.

Ma uporzadkowana wiedze w zakresie wybranych algorytmow i struktur danych oraz metodyki i
technik programowania proceduralnego i obiektowego.

L .. Potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczaca realizacji
2 Umiejetnosci: | zadania inzynierskiego.

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie

innych oséb.
3 Kompetencje | Posiada $wiadomos$é koniecznosci profesjonalnego podejsécia do zagadnien technicznych,
spoleczne skrupulatnego zapoznania si¢ z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych

urzadzenia i ich elementy moga funkcjonowac, przestrzegania zasad etyki zawodowej i
poszanowania réznorodnosci pogladdw i kultur.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest wprowadzenie do technologii stanowigcych o sile systeméw sterowania komputerowego - gtéwnie
technologii integracji, pozwalajgcych budowaé¢ duze, powigzane systemy, wymieniajgce informacje przeznaczone do
skoordynowanego sterowania duzymi systemami.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzagdkowang wiedze w zakresie wybranych algorytmow i struktur danych oraz metodyki i technik programowania
proceduralnego i obiektowego. - [K1_W10]

2. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie architektur komputeréw, systemow i sieci komputerowych oraz systemow
operacyjnych w tym systemow operacyjnych czasu rzeczywistego. - [K1_W13]

3. Zna i rozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikéw przemystowych a takze ich analogowych i
cyfrowych ukfadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych
w przemystowych systemach sterowania. - [K_W18]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi zaprojektowa¢ i zrealizowac¢ lokalna siec teleinformatyczna (w tym przemystowa) przez dobér i konfiguracje
elementéw i urzgdzen komunikacyjnych (przewodowych i bezprzewodowych). - [K_U13]

2. Potrafi skonstruowac algorytm rozwigzania prostego zadania pomiarowego i obliczeniowo-sterujgcego oraz
zaimplementowac¢, przetestowac i uruchomic¢ go w wybranym srodowisku programistycznym na platformie mikroprocesorowej.
- [K_U11]

3. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego. - [K_U17]

Kompetencje spoteczne:
1. Posiada $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w tym jej wptyw na
Srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. - [K_KO02]

2. Ma swiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe przekazywania spoteczenstwu
informaciji i opinii dotyczacych osiggnie¢ automatyki i robotyki; podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie
w sposob zrozumiaty. - [K_KO06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: egzamin pisemny (sprawdzenie wiedzy teoretycznej) z zakresu komputerowych systeméw sterowania.

Projekt: Ocena projektéw z zakresu integracji komputerowych systemoéw sterowania. Ocena umiejetnosci stosowania wiedzy
teoretycznej do rozwigzywania problemoéw inzynierskich.

Tresci programowe

Wyktad: Uzasadnienie potrzeby sterowania komputerowego ? systemy rozproszone i hierarchiczne. Zalety i wymagania
przetwarzania rozproszonego. Klasyfikacja systemoéw rozproszonych. Rozproszony system operacyjny. Warstwa posrednia
(midlleware). Analiza systemu CORBA (Common Object Request Broker Architecture) jako popularnej warstwy posredniej:
Obiekty rozproszone. Koncepcja posrednika ORB (Object Request Broker). Protokét IORB (Internet Inter-ORB Protocol).
Statyczne i dynamiczne wywotania obiektéw). Przetwarzanie siatkowe (grid computing). Narzedzia budowy systeméw
siatkowych ? Globus Toolkit. Ustugi sieciowe oparte na XML (XML Web Services). Architektura SOA (Service-Oriented
Architecture). WSDL (Web Services Description Language). Protokét SOAP (Simple Object Access Protocol). Zastosowania
przetwarzania rozproszonego. Rozproszone systemy automatyki.

1. Projekt: Konstrukcja rozproszonego systemu sterowania z zastosowaniem technologii: ustugi sieciowej,
rozproszonej aplikacji obiektowej (RMI) z wykorzystaniem standardu CORBA,

Literatura podstawowa:

1. Grega, W.: Metody i algorytmy sterowania cyfrowego w ukfadach scentralizowanych i rozproszonych. Wyd. AGH, Krakéw,
2004.

2. Fryzlewicz, Z., Salamon, A.: Podstawy architektury i technologii ustug XML sieci WEB. PWN, 2008.
3. Tanenbaum A., M. van Steen: Systemy rozproszone. Zasady i paradygmaty. WNT, Warszawa, 2006.

Literatura uzupetniajaca:
1. Coulouris G., Dollimore J., Kindberg T.: Systemy rozproszone. Podstawy i projektowanie. WNT, Warszawa, 1999.

2. Karbowski A., Niewiadomska-Szymkiewicz W.: Obliczenia réwnolegte i rozproszone. Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa, 2001.

3. Tanenbaum, A.: Rozproszone systemy operacyjne. PWN, Warszawa, 1997

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 30
2. Projekt 45
3. Przygotowanie do egzaminu/zaliczenie wyktadu 15
4. Wykonanie zadan projektowych 45

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 135 5
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 75 3
Zajecia o charakterze praktycznym 90
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